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刘仁义，浙江大学地球科学学院教授、海洋研究院智慧海洋团队首席研究员，博士生导师，教育

部地理科学教指委委员，浙江省跨世纪 151 人才，国家重点研发计划“全球综合观测成果管理及共享

服务系统关键技术研究”项目负责人。长期从事海洋、国土、测绘相关时空大数据研究与应用工作，，

多项技术突破了国际主流技术瓶颈，亿级复杂要素秒级分析能力超越居国际领先水平。主持国家自然
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包括开展多模式无人潜水器的需求调研、运动模式分析、总体结构设计和静水力学分析计算，基于

CFD 技术开展潜水器流体动力学外形建模、仿真与参数优化，并基于仿真计算结果开展动力与能源系

统设计。 

2）多模无人潜水器驱动方式创新设计 
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